ROBOTTI

Mes automatizuojame zemes ukj

Specializuotas pasikartojanciam preciziniam darbui

ROBOTTI LR




GROINTELLI yra Danijos lauko robotikos jmone, jkurta 2015 m. IS pradziy, glaudziai
bendradarbiaudama su universitetais ir mokslo institucijomis, jmoné pristaté jvairias
inovatyvias tiksliojo tkininkavimo technologijas, kurios gavo daugybe inovacijy
apdovanojimy.

Mes sitlome ROBOTTI per savo augantj sertifikuoty platintojy tinklg tarptautiniu mastu ir per
tiesioginj pardavimg Danijoje. Tokiu badu galésite mégautis geriausiu klienty aptarnavimu ir vietinémis
Ziniomis, kaip integruoti ROBOTTI j savo Okininkavimo verslg. Be to, masy pardavimy ir produkty
komandos visada pasiruosusios padéti jums pereiti prie robotizuoto Gkininkavimo.

Istorija




OBOTTI yra daugiau nei tik robotas, galintis apdoroti lauka - tai skaitmeniné
infrastruktdra, leidZianti automatiskai rinkti duomenis lauke, paséliy ir techninius
duomenis, kurie gali palaikyti sprendimy palaikymo ir valdymo sistemas. ROBOTTI yra
universalus, o tai reiskia, kad jis gali atlikti jvairiy tipy lauko operacijas. Tai multifunkciné
masina, skirta jvairiems gerai Zinomiems ir laiko patikrintiems padargams.
Puikiai tinka tiksliam augaly maitinimui, pavyzdZiui, séjimui, ravéjimui, akéjimui ir purskimui.
ROBOTTI konstrukcijoje taip pat naudojami standartiniai ir gerai suprantami komponentai, todél jis
yra tvirtas ir lengvai prizidrimas.
ROBOTTI jau veikia Gkiuose visoje Europoje ir pasaulyje. Naudodami ROBOTTI galite robotizuoti tam
tikrus procesus savo srityje ir tai darydami pasiekti reikSmingos naudos.
Naujasis ROBOTTI LR skirtas ilgoms darbo valandoms, sunaudojant mazai energijos ir iki 60 valandy
pries degaly papildyma. Jis turi didelj sukimo momentg, patobulintg hidraulikg ir 1,2 tonos keliamaja
galia. Tai ekonomiSka masina, kurig nesunku integruoti j dabartine praktikg jasy laukuose,
sodininkysteje, medelynuose ar panasiose srityse, kuriose auginami paséliai eilemis arba lysveése.
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~Set and Go*
autonomija lauke

ROBOTTI gali atlikti lauko operacijas
uZ jus - be vairuotojo. Gali veikti autonomiskai
dieng ir naktj - 24/7.

Tikslus valdymas siekiant

uztikrinti grieztesnes linijas
Dviguba ROBOTTI padéties nustatymo sistema
RTK-GPS suteikia +/- 2 cm tiksluma lauke.
ROBOTTI kiekvieng kartg vaziuoja lygiai toje
pacioje vietoje.

Variklis, kurj jau zino
jusy mechanikai

Su Kubota dyzeliniu varikliu ROBOTTI
galia nekelia abejoniy. Variklio prieziara
yra paprasta, o dalys yra placiai pasiekiamos.

Saugi konstrukcija su keliomis
saugos sistemomis

ROBOTTI turi kelias papildomas saugos sistemas.
Galite palikti ROBOTTI dirbti visiSkai ramiai
ir jis jums pranes, kai baigs darba.

Lengvas sujungimas ir
galios perdavimas

ROBOTTI LR turi standartinj 2 kategorijos
3 tasky prikabinima. Tai reiskia universaly
suderinamumg ir lengva pritaikyma prie
standartiniy padargy.

Lengvas pavirsiaus spaudimas,
sveikas dirvozemis

Mazdaug 3000 kg sveriantis ROBOTTI yra lengva

ir gerai subalansuota jprasty traktoriy alternatyva.
Sukurtas taip, kad baty iSvengta dirvoZzemio
tankinimo pavojaus.




Darbo jégos trikumo pakaitalas

Siuo metu akininkai visame pasaulyje susiduria su kvalifikuotos darbo jégos trakumu ir grieZtais
aplinkosaugos apribojimais. Tam reikia naujy darbo metody, o dar svarbiau - naujy mastymo bady.

ir kokybiSkai darbg valandg po valandos, dieng po dienos. Tai tvarus sprendimas, leidZiantis sumazinti
cheminiy medZiagy naudojima Zemés akyje ir dél mazo svorio suvartojantis nedaug energijos. Tai sumazina
dirvos sutankinimo rizikg vaziuojant laukuose, lyginant su sunkiomis jprastinémis masinomis.

Modernu, bet paprasta

ROBOTTI yra idealus moderniausiy technologijy
derinys iSmaniosios elektronikos ir paprastos
mechaninés masinos - tradiciné dyzeliné-hidrauliné
pavara ir 3 tasky prikabinimo jtaisas.

Galios 3altinis - V pakopos Kubota variklis,
o hidrauliné varomoji sistema - iS Bosch Rexroth.
Todeél ROBOTTI yra labai patikimas.

Nulinis pasisukimas

ROBOTTI gali suktis aplink nejudantj taskg, kurio
posuakio spindulys yra nulinis. Unikali vairavimo
sistema leidzia ROBOTTI apsisukti siaurose
galulaukeése, tokiu btadu padidinti lauko
panaudojima. Tai padidina derliy, pvz., lysvése, kur
galulaukés paprastai nedirbamos.

Naudojame Jusy padargus

Centrinés stréelés viduryje sumontuota standartiné
3 taSky pakabinimo sistema. Tai leidZia robotui visg
sezong dirbti su skirtingais padargais.

Darbinis plotis tarp moduliy gali bati reguliuojamas
nuo 1,5 iki 3,3 m, priklausomai nuo individualiy
poreikiy. TipiSkos ROBOTTI uzduotys yra séjimas,
ravejimas, vagojimas ir purskimas.
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Robotizavimas - sé€ja ir augaly prieziura



Saugumas pirmiausia

bekompromisis démesys. - .
Jis pazymetas CE Zenklu ir atitinka ES direktyvas e ﬁ

bei visus atitinkamus ISO standartus.

ROBOTTI saugos sistema paremta 7 skirtingomis
saugos sistemomis nuo paprasty fiziniy sistemy
iki virtualiy riby. Jei vienas i$ jy suveikia,
ROBOTTI sustoja ir jums apie tai pranes.

- 3D lazerinis skaitytuvas (LIDAR)
- Slégiui jautrus buferis
- GPS pagrindu sukurta virtuali riba
- Stebéjimas nuo kelio, su raty praslydimo
stebéjimu ir jstrigimo iSvengimo sistema
- Avarinis sustabdymas naudojant valdiklj
- Stop funkcija per mobiliaja sasaja arba
per internetine stebéjimo sistema u
- 5 avarinio stabdymo mygtukai

Planuodami operacija ir kurdami lauko plang
paZymite visas Zinomas kliatis, tokias kaip tvoras,
elektros stulpus, krimus ir kt. Visais kitais atvejais,
nesijaudinkite, ROBOTTI reaguoja greitai, i$ karto
sustoja, jei kliudo Zmones ar gyvinai.

Darbas su ROBOTTI prilygsta darbui su jprastine
drékinimo masina - nuneskite jg j lauka, paspauskite
paleidimo mygtuka, retkarciais patikrinkite - ir
pasiimkite, kai darbas bus atliktas.

ISmanus
pasikartojantis darbas



ROBOTTI yra ne tik techniné jranga

Autonominis ukininkavimas su lauko planavimo programine jranga

ROBOTTI realiu laiku valdomas kompiuteriu ir jam nereikia vairuotojo. Remdamasis jasy jvestimis, jis

apskaiciuoja ir naviguoja optimizuotu marsrutu. ROBOTTI tiksliai naviguoja su RTK-GPS technologija -
+/- 2 cm tikslumu. Naudodami ROBOTTI svetaine galite planuoti, prizidreti robotg gyvai, realiuoju laiku
matyti, kada darbas bus baigtas, dokumentuoti darbg kelyje.

Patogu naudoti, lengva planuoti ir pradéti lauko darbus.

Kai gausite SMS Zinute, tiesiog eikite jo pasiimti!

1 zingsnis

Sukurkite savo plana

Pridékite savo padargo specifikacijas,
pasirinkite arba jkelkite savo lauko ribas ir
nustatykite, kaip bus atliekama operacija.
Patvirtinkite plang ir pamatykite numatoma
veikimo laika.

2 zingsnis
Stebékite pazanga

Stebékite operacijos eigg,
masinos veikimg ir patikrinkite
priekines ir galines stebéjimo
kameras.

3 zingsnis

T Dokumentacija

:—"'__ L Kiekviena jasy operacija yra dokumentuojama,
—_— pateikiant informacija apie pradinj plana,
[—___ -} operacijos laikg, taip pat vaizdine informacija
E____ apie jveiktg plota arba vairavimo tiksluma.
_: : Svetaineje taip pat galima perzitréti kiekvieno
‘:'_' - jasy lauko plany ir operacijy apzvalga.

Leiskite ROBOTTI atlikti darbg uz jus



Pasirink Techniné
reikiama plotj specifikacija

ROBOTTI | LR
Vaizdas i$ priekio VARIKLIS

Gamintojas Kubota, dyzelinas
Varikliy skaicius 1

Cilindry skaicius 4

Variklio galia (kw/hp) 54/72 (kW/AG)

Akumuliatoriaus jtampa 12V

EU standartas EPA/CARB Tier4 + EU Stage V

Kuro bakas 1x300L

TRANSMISIJA

1,80-3,65m Greitis (autonominis reZimas) Iki 5 km/val.

> Greitis (rankinis rezimas) 1ki 10 km/val.
HIDRAULINE SISTEMA

Hidraulika Bosch Rexroth Load-Sensing

Hidraulinés jungtys 3 - dvigubos jungtys (maks. 50 I/min.)
Vaizdas i vir§aus (be GTV) + laisvas griztamasis

SAUGUMAS IR NAVIGACIJA
Slégiui jautrus buferis su avarinio iSjungimo
jungikliais
148-333m GNSS - pagristos virtualios kradtinés Standartas

Standartas

Nuotolinio valdymo pultelis/vairalazdé Standartas

LIDAR lazerinis skaitytuvas Standartas

RTK - GNSS(GPS) Standartas

'\"‘-\. Vision kompiuterio ir kamery paketas(priekis/galas Pasirenkamas
Sviesy paketas(priekis/galas) Pasirenkamas
3,05-490m PAPILDOMA SPECIFIKACIJA

Tritaskés pakabos keliamoji galia 1250 kg

Svoris 2850 kg
Varomoji sistema 4 - varomuyjy raty sistema

Vairavimas 2 - sukamieji ratai/nulinis apsisukimas

' ﬂ
Placios (Standartas) Siauros

BKT Agrimax 320-65 R16 BKT Agrimax 260-70 R16
Plotis: 31.9 cm Plotis: 25.8 cm

Vaizdas i$ Sono

Nedvejokite ir susisiekite su mumis dél papildomos informacijos.

Agro Intelligence ApS

SPECAGRA Agro Food Park 13,

Pramonés g. 3, LT-35289 Panevezys 8200 Aarhus N, Denmark

+370 618 77 996
info@specagra.lt +45 93 63 30 01

www.specagra.lt contact_us@agrointelli.com
www.agrointelli.com

Atsakomybés apribojimas: Visi techniniai duomenys Siame lapelyje gali buti kei¢iami be jspéjimo. Dél faktiniy specifikacijy susisiekite su AGROINTELLI arba vietiniu
ROBOTTI atstovu. ROBOTTI atitinka ES masiny direktyva ir yra pazymétas CE Zenklu, taéiau visada turite laikytis vietiniy jstatymuy ir teisés akty.




